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Aufgabe 1: Review-Fragen

1. Warum schlug Bode vor, den Amplitudengang einer Frequenzantwort doppelt-logarith-
misch darzustellen?

2. Definieren Sie Dezibel.

3. Was ist die Amplitude der Ubertragungsfunktion bei einer Verstirkung von 14 dB
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Aufgabe 2: Bode-Diagramm

Skizzieren Sie die Asymptoten des Amplituden- und Phasengangs folgender Ubertragungsfunk-
tionen. Verifizieren Sie Thre Ergebnisse mit Hilfe von MATLAB.

1. [FPE10, Aufgabe 6.3]

@ L6) = 5

(b) L(s) = s(0.1s + 11())?0.53 1)
() Lls) = 5% 1)((1).025 1)

(d) L(s) = (s + 1)2(32 1 25+4)
() L(s) = s(s+ 1?;52142)5 +5)
0 L) = 1 45 o
® L) = oD
(B) L(s) = 53 1;(;((2:2 1+0)53 +4)
() L(s) = :

~ (s+1)(s + 10)(s% + 25 + 2500)
2. [FPE10, Aufgabe 6.4] Reelle Pole und Nullstellen.

(a) L(s) = s(s+1)(s —|1- 5)(s + 10)
(b) L(s) = s(s 1 1)(2 Jt ?)(s +10)
© L) = S T s
(@) Lis) = 22D L0)

s(s+1)(s+5)(s+ 10)

3. [FPE10, Aufgabe 6.5] Komplexe Pole und Nullstellen. Bestimmen / approximieren Sie
den Wert des Amplitudengangs an den Eckfrequenzen der Terme zweiter Ordnung.

1
@) L) = o st 10
1
(b) L(s) = s(s2 4+ 3s +10)
s2+2s+38
(c) Lis) = s(s? 4+ 2s +10)
s? +2s
(d) L(s) = 8(82—:—228—:-1120)
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@ L) =
) L6) = s
4. [FPE10, Aufgabe 6.6] Mehrfache Pole im Ursprung.
® L) = 35
) L) = 555
© L) = 5515
@ L) = 5
© L) = 505
0 1) =S
® 1) = S

5. [FPE10, Aufgabe 6.9] Bestimmen sie die Ubertragungsfunktion fiir folgendes asymptoti-
sches Bodediagramm:
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[FPE10, Figure 6.87]

Bestimmen Sie die Sprungantwort des Systems.
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2.2.(a)
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3.3.(a)
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4.4.(a)
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